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RAe]e_dukoojO chodu /eecon

Inteligentny feedback i system treningowy dla koriczyny dolnej Al to koncept, ktdry zrodzit sie z potrzeby
sprostonia problemom, ktérych nie rozwigzujg tradycyjne metody treningu rehabilitacyjnego. £ézko pioni-
zujgee stuzy zmianie pozycji cicta pacjenta w petnym podporze, a funkcja kroczenia pozwala na trening
i symuluje fizjologiczne mechanizmy, zochodzqgce podczas normalnego chodu. Tym somym, przywroca
umiejetnosé chodzenic i zohemowuje anomalie chodu. Praca z systemem pomaga utrwalié wrasciwe wzorce
chodu u pacjentéw no wezesnych etapach rehabilitacji. Al jest przeznoczony przede wszystkim do teropii
koriczyn declnych porazonych w wyniku udaru mdézgu lub innych urazow uktadu nerwowego (niedowtady,
opadajgca stopa), szczegdlnie na wezesnych etapach rehabilitac)i.

Funkcje i cechy:

« regulacjo utozenia stopy, zmiana kgta jej ustawienia oraz kgta zgiecia palcédw sg dostosowywane do stanu
spastycznosci pacjenta

« pedaty poruszaojgce sie w dwdéch ptaszezyznoch umozliwiajg aktywny lub asystowany trening chodu
i dostosowanie obcigzenia adekwaotnie do potrzeb terapii

+ kgt pignizacji od O do 80° umozliwio togodne stopniowanie treningu, dostosowone do stonu zdrowio
pacjenta

+ w potgczeniu ze specjalnym pasem podtrzymujgeym, daje efektywng kontrale cbcigzenia i pozwala no
sukcesywny, etapowy trening renabilitocyjny koriczyn dolnych

Mozliwosci:

« umozliwia pacjentam niezdolnym do pionizacji kroczenie w pozycji lezgcej

- pozwala na pionizacje pod odpowiednim kgtem

« umozliwia chodzenie z podtrzymaniem, niwelujqc skurcze migéni

= wezesna terapia chodu moze znacznie skrécicé czas odzyskania sprawnosci fizycznej
» pas podtrzymujgey redukuje obcigzenie kanczyn dolnych pacjenta

e Nowoczesna rehabilitacja



ACX: Alfa 3¢ Technomex ég X L@

Rehabilitacja i diognostykao
w wirtualnej rzeczywistosci

Alfa to funkcjonalna platforma stabilometryczna,
umozliwigjgca oceng orgaz  trening rownowagi,
postowy | propriocepc)i min. U pacjentdw
neurologicznych 1 ortopedycznych. Urzgdzenie
pomaga zwiekszyé sprawnosé  pacjentdw  po
urazach czaszkowo-madzgowych, udarach,
chorujgcych na stwardnienie rozsiane, chorobe
Parkinsona i cierpiagcych na dysfunkcje migséniowe.
Ponadto, przyspiesza  rekonwclescencje  po
ztamaniach i skreceniach  stawu  skokowego,
kolanowego, zwichnieciu stawu biodrowego oraz po
endoprotezoplastyce. Alfa umozliwia réwniez terapis
pacjentdw po amputacjach konczyn dolnych.

Mozliwosci:

- analiza przemieszczenia srodka nacisku (COP)

« testy: Romberga, Unterbergera, stabilnosci, dynamiczny test limitu stabilnosci, dystrybucji obcigzenia

» protokoty ukierunkowane no trening: rdéwnowagi, precyzji ruchu, funkcji kagnitywnych np. pocozielnosci uwagi,
rozwigzywanic problemadw

« oprogromowanie wykorzystujgee rzeczywistosc wirtualng w celu zwigkszenia motywacj pocjenta i jego
zaagngazowania w proces terapii

+ ¢wiczenia ze zintegrowanym biofeedbackiem w czasie rzeczywistym

« chiektywizacja procesu rehabilitccji (kartoteka pacjenta, petne raporty z testow i treningdw, ocena postepu
tercpii)

- dostosowanie poziomu trudnosci éwiczenia do aktualnych potrzeb pacjente, rdwniez na podstawie
osigganych przez niego wynikéw

- gotowe szablony éwiczert oraz mozliwose tworzenia wiasnych protokotdw

+ wspdtpraca z urzgdzeniami z linii ACXrehaob

Efekty:

» poprowa kontroli postawy i rownowagi

» redukeja ryzyka upodkdw

« zwickszenie sity i wytrzymatosci migéni posturalnych

« poprowa stabilizacji stawdw przez reedukacie
proprioceptywng

» chiektywna ocenao stanu pacjenta oroz efektywnodci
terapii

Nowoczesna rehabilitacja e



ACX: Capri 3¢ Technomex #%’
Rehabilitacja i diognostyka :

w wirtualnej rzeczywistosci

Capri to nowoczesne urzqdzenie terapeutyczne

stuzgece do rehaobilitac)i pocjentdw  cierpigeych 2
powodu dysfunkcji motorycznych koriczyny gornej.
Gtownym  zadaniem  jest terapia  uposledzone]
sprawnosci manualnej, wynikajgce)] z ograniczenia
zokresu ruchu stawdw, ostabienia sity migdniowe] |
zaburzen koordynacji. Urzgdzenie jest przeznaczone
dla pacjentdw w réznym wieku poczynajac od dziec
przedszkolnych, oz po seniordw. Zncjduje swoje
zostosowanie  w  gpecjalistycznych  placdwkach
medycznych, osrodkach terapii zajeciowej, a takze w
telerehabilitacji (rehabilitacja domowal.

System  Capri jest wartosciowym  wsparciem

dotychczas stosowanych form i metod
terapeutycznych stosowanych w terapii. Urzgdzenie
oferuje  mozliwgsé  oceny, monitorowanic i
dokumentowania sprawnosci pocjenta oraz

osigganych postepdw.
Mozliwosci:
« wieloptaszozyznowa, spersonalizowana terapia reki

= ocena i frening zakresu ruchomosdci

« lekkie i przenodne urzgdzenie (zajmuje niewielkg
przestrzen)

« protokoty ukierunkowane na trening ruchu
zgiscia/wyprostu oraz pronacji/supinacji, precyzji ruchu,
koordynacji oraz funkcji kognitywnych np. podzielnosci uwagi,
rozwigzywanio problemdw

» akeesoria: sanki do pracy w 1 ptaszezyznie, uchwyt
cylindryczny/ptaski, tagmy do stabilizacji dtoni, zestaw

wapierajgey i odeigzajgey koriczyne gorng

« oprogramowanie wykorzystujgee rzeczywistosé wirtualng w
celu zwiekszenia motywacji pacjenta i jego zaangazowania w
proces wlosnej terapi

« dwiczenia ze zintegrowanym biofeedbackiem w czasie
rzeczywistym

- chiektywizacja procesu rehabilitccji (kartoteka pacjenta, petne
roporty z testdw i treningdw, ocena postgpu teropii)

- dostosowanie poziomu trudnosci éwiczenia do aktualnych
potrzeb pacjenta, réwniez na podstowie osigganych przez

Efekty:
» zwigkszenie zakr ruch . 0
gkszenie zakresu ruchu niego wynikéw
. ieks e sity i 5Ci (o . . ‘s .
zviigkszenie sity | wytrzymatosol » gotowe szablony éwiczen oraz mozliwosd tworzenia wrasnych
protokotdw

+ wspdtpraca z urzgdzeniami z linii ACX rehaob

migsniowe]
» poprawa koordynacji i funkcji motoryczne;

o Nowoczesna rehabilitacja



ACX: Cubito 3 Technomex g& 3

Rehabilitacja i diognostyka
w wirtualnej rzeczywistosci

Cubito stosowany jest w kompleksowej
rehabilitacji  konczyn  gdrnych.  Na
urzadzeniu mozna wykonywad
nastepujgce ruchy koriczyn gdrnych:

= pronacja i supinccja stowu tokciowego i
nadgarstka

. 7gigcie i wyprost nadgarstka (zgiecie
dtoniowe i grzbietowe)

» zgigeie boczne nadgarstka (ulnaryzacjo
i radializacja)

. /

Cubito korzysta z oporu elastycznego, ktérego najwezniejszq zaletg jest generowanie lekkiego oporu w
poczqtkawe] fazie ruchu, réwnomiernie zwiekszajgcego sie w péznigjszych etapach déwiczenia. Dzieki tej
wragciwoscei Cubito jest szczegdélnie uzyteczny w rehabilitac)i pourazowej, pooperacyjnej, ortopedycznej i
neurologiczne]. Jest réwniez stosowany w rehaobilitacji sportowej, reumatologii i geriatrii.

Mozliwosci:

» ocena i trening zakresu ruchomodoi

« ¢wiczenia dynaomiczne ukierunkowane na trening: sity migsni, zakresu ruchu, koordynacji oraz funkgcji
kognitywnych np. podzielnoscl uwagi, rozwigzywania problemadw

« oprogramowanie wykorzystujgce rzeczywistosé wirtualng w celu zwigkszenia motywacji pacjenta i jegao
zaongazowania w proces wiasnej terapii

« ¢wiczenia ze zintegrowanym biofeedbockiem w czasie rzeczywistym

« obhiektywizacjo procesu rehabilitacji (kartoteka pacjenta, petne raporty z testéw i treningdw, ocenac postepu
teropii)

« dostosowanie poziomu trudnosci ¢wiczenia do aktualnych potrzeb pacjenta, réwniez nc podstawie
osigganych przez niego wynikéw

« gotowe szablony ¢wiczer oraz mozliwosd tworzenia wtasnych protokotdw

« wspotpraca z urzgdzeniami z linil ACX.rehab

Efekty:

« zwigkszenie zakresu ruchu

= zwigkszenie sity i wutrzymatosci miesniowe]

» poprawa stobilizac) stawdw

» poprawa koordynacji migdniowej koriczyny
gorne;j

Nowoczesna rehabilitacja e
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ACX: Gammoa X Technomex 4 ‘%’
Rehabilitacja i diognostyka

w wirtualnej rzeczywistosci

Gamma to funkcjonalna  platforma
dynamometryczna, umozliwigjgca ocens
oraz trening dystrybucji  obcigzenia

koriczyn dolnych min. U pacjentow
ortopedycznych i neurclogicznych, «
takze sportowcéw w  profiloktyce |
rekonwalescencji po urazie. Urzgdzenie
jest szczegdlnie efektywne w  terapi
pacjentéw  po  ztamanioch  koriczyn
dolnych i miednicy, skreceniach stawu
skokowego, urazoéw stowdw kolanowych,
zwichnigciu  stowu  biodrowego, po
endoprotezoplastyce czy po amputacjacn

koriczyn dolnych.

Moze byd rowniez wykorzystywane u pacjentdw po urazach czaszkowo-madzgowych, udarach, chorujgecych na

stwardnienie rozsiane, chorobe Parkinsona i cierpigeych na dysfunkcje migsniowe.

Mozliwosci:

« dwie zintegrowane platformy do analizy sit podtoza umozliwicjg ocene dystrybucji obeigzenio, wykonanie
testéw dynamicznych: kroczenia, skoku, wstar-siadaj, przysiadu oroz dajg mozliwosé tworzenia wtasnych
protokotdw testowych

« analiza maksymalnego i éredniego obcigzenia kazdej 7z koriezyn dolnych, czasu dominujgcego obcigzenia
podczas roznych faz testu, w tym faz chodu (step/stance/swing) , kadencji itd.

« protokoty ukierunkowane na trening: rozktadu obcigzenia koriczyn dolnych. balonsu, precyzji ruchu,
koordynaciji oraz funkcji kognitywnych np. padzielnodci uwagi, rozwigzywania problemoéw

= oprogromowanie wykorzystujgce rzeczywistosc wirtualng w celu zwigkszenia matywacji pacjenta i jego
zagngazowania w proces terapii

« dwiczenia ze zintegrowanym bicfeedbackiemn w czasie rzeczywistym

« obiektywizacja procesu rehabilitac]i (kartoteka pacjenta, petne raporty z testdw i treningdw, ocena postepu
teropii)

« dostosowanie poziomu trudnodci éwiczenia do aktualnych potrzeb pacjento, réwniez na podstawie
osigganych przez niego wynikéw

« wspdtpraca z urzgdzeniomi z linii ACX.rehab

Efekty:

» symetria dystrybucji obcigzenia

» zapobieganie powiktaniom wynikajacym z asymetrii
koriczyn dolnych (przecigzenia, zmiany
zwyrodnieniowe kolana i bioder, skolioza, béle kregostupa)

» redukcja ryzyka upadku

« zwigkszenie sity i wytrzymatosci migéni posturalnych

= poprawa stabilizacji stawdw przez reedukacje
proprioceptywnag

» obiektywna ocena stanu pacjenta oraz efektywnaodaei

terapii

e Nowoczesna rehabilitacja




ACX: Jupiter 3 Technomex #

Rehabilitacja i diognostyka
w wirtualnej rzeczywistosci

Jupiter stosowany jest w kompleksowej rehabilitocji  koriczyn  dolnych  w  otwartym  tarcuchu
biokinematycznym. Na urzgdzeniu mozna wykonywadé nastepujgee ruchy:
- zgiecie/wyprost w stawie kolanowym.

Jupiter korzysta z oporu elastycznego, ktérego najwazniejszg zaletg jest generowanie lekkiego oporu w

poczgtkowej fozie ruchu, réwnomiernie zwiekszajgcego sie w pdzniejszych etapach éwiczenio. Dzigki tej

wtasciwodci Jupiter jest szozegdlnie uzyteczny w rehabilitacji pourczowsj, pooperacyjnej, ortopedycznej i

neurclogicznej Jest rdwniez stosowany w rehabilitocji sportowej, reurnatalogii i geriatrii.

Mozliwosci:

= ocena i trening zakresu ruchomosdci

» test sity maksymalnej (w warunkach izometrycznych),

» mozliwosé pordwnaonia wynikéw pacjenta (kornczyna lewa-prowa, croz miesnie zginacze-prostowniki)

« dwiczenia dynamiczne i izometryczne ukierunkowane na trening: sity miesni, zakresu ruchu, koordynacji oraz
funkcji kognitywnych no. podzielnoscl uwagi, rozwigzywania problemadw

» oprogramowanie wykorzystujgee rzeczywistodé wirtualng w celu zwiskszenia motywacji pacjenta i jego
zagngazowania w proces terapii

« dwiczenia ze zintegrowanym biofeedbackiem w czasie rzeczywistym

» obiektywizacja procesu rehabilitacji (kartoteka pacjenta, petne raporty z testéw i treningdw, ocenda postepu
teropii)

» dostosowanie poziomu trudnosgcl ¢wiczenia do aktualnych potrzeb pacjenta, réwniez na podstawie
osigganych przez niego wynikdw

+ gotowe szablony éwiczen oraz mozliwosd tworzenia wrasnych protokotdw

- wspdtpraca z urzgdzeniami z linii ACX.rehab

Efekty:

« zwigkszenie zakresu ruchu

- zwigkszenie sity i wytrzymatosci miegniowe]

» poprawa stabilizac)i stawdw

- poprawa koordynacji miegniowej koriczyny dolnej

Nowoczesna rehabilitacja °



ACX: X Technomex &
VAST.Rehab full body ——

Rehabilitacja i diognostyka
w wirtualnej rzeczywistosci

System VAST.Rehab full body dziota w oparciu o czujnik
ruchu rozpoznajgey ruchy poszczegdlnych czesci ciata we
wszystkich ptaszczyznach (XYZ) i nie wymaga stosowania
zadnych  dodatkowych  kostiumdw,  rekawic,  czy
umieszczania na ciele pacjenta markerdw. Wykorzystywaona
kamero 3D oraz oprocowone przez zespdt specjalistow
algorytmy, zapewnicjg doktadne odwzorowanie ciaota
pacjentc w wirtualnym $wiecie oraz gwarantujg odpornosé
na zaktdcenia powstajgee przez ruchy i osoby pozostajgce
w  otoczeniu pacjenta, cle niebedogce  aktywnymi
uczestnikami teropii.

Efekty:

- zwigkszanie zakresdw ruchoéw

- poprawa stabilizacji

- poprawa koordynacii

- zwiekszenie sity i wytrzymaotosci miesniowe]

Mozliwosci:

» bodanie zakresdéw ruchdw

» pomiar kgtdw, predkogci i przyspieszenia, réwnowagi (test Romberga)

« cwiczenia ukierunkowane na trening catego ciata: tutowia, koriczyn gérnych i dolnych. growy

s ruchy statyczne i dynamiczne, izolowcne i funkcjonalne (np. przysiady) ukierunkowane na zwiskszenie sity
migsni, zakresu ruchu, koordynacji oraz trening funkeji kognitywnych np. podzielnosci uwagi, rozwigzywania
problemaow

« oprogromowanie wykorzystujgee rzeczywistosc wirtualng w celu zwigkszenia motywacj pocjenta i jego
zaagngazowania w proces terapii

* ¢wiczenia ze zintegrowanym biofeedbackiem w czasie rzeczywistym

« chiektywizacja procesu rehabilitacji (kartoteka pacjenta, petne raporty z testow i treningdw, ocena postepu
tercpii)

- dostosowanie poziomu trudnosci éwiczenia do aktualnych potrzeb pacjenta, rdwniez na podstawie
osigganych przez niego wynikdw

- gotowe szablony éwiczert oraz mozliwose tworzenia wiasnych protokotdw

+ wspdtpraca z urzgdzeniami z linii ACX rehaob

o Nowoczesna rehabilitacja



ACX: Telko X Technomex

Rehabilitacja i diognostyka
w wirtualnej rzeczywistosci

biodrowy

wykorzystuje réowniez

szczegdlnie uzyteczne

pediatryczne].

Mozliwoséci:

« ocena i trening dystrybucji obcigzenia korczyn dolnych (lewa-prowa, przedo i
tytostopie) w pozycji siedzqgceej

« pomiar i ¢wiczenia ukierunkowane na zwigkszenie zakresu ruchomogci

» ruchy statyczne i dynamiczne, éwiczenia ukierunkowane na wyréwnanie
symetrii obcigzenia koriczyn dolnych, zwigkszenie sity miesni, zakresu ruchu,
koordynaciji oraz trening funkcji kognitywnych np. podzielnosci uwagi,
rozwigzywania problemdw

» mozliwosé rozpoczecia pracy nad cbhcigzaniem koriczyn dolnych nawet we
wczesne] fozie rehabilitaci

« oprogramowanie wykorzystujgce rzeczywistosé wirtualng w celu zwigkszenia
motywacji pacjenta i jego zaangadzowania w proces terapil

- dwiczenia ze zintegrowanym biofeedbackiem w czasie rzeczywistym

» obiektywizocja procesu rehabilitacji (kartoteka pacjenta, petne raporty z
testéw i treningdw, ocena postepu terapii)

+ dostosowanie poziomu trudnodci éwiczenia do oktualnych peotrzeb pocjenta,
réwniez na podstawie osigganych przez niego wynikdw

+ gotowe szablony éwiczen oraz mozliwosd tworzenia wrasnych protokotdw

« wspétpraca z urzgdzeniami z linii ACX.rehab

Efekty:

Telko korzysta z oporu

Jest rdéwniez stosowaone w

) o

Telko stosuje sie w kompleksowej rehabilitacji korczyn
dolnych w zamknietym taricuchu bickinemotycznym. Na
urzgdzeniu mozna wykonywaé nastepujgce ruchy:

- zgigcie/wyprost w tancuchu stow skokowy - kolanowy -

elostycznego, ktdrego

najwazniejszg zaletq jest generowanie lekkiego oporu w
poczgtkowej fozie ruchu, réwnomiernie zwigkszajgcego
sie w poznigjszych etapach déwiczenia. Urzgdzenie
zintegrowong  dwuptytowg
platforme z wbudowanymi czterema czujnikemi, ktéra
rozezerza mozliwosci treningowe o ¢wiczenia réwnowagi |
koordynacji. Dzieki tym wtasciwosciom Telko jest
rehabilitacji  pourazowe;,

pooperacyjnej, ortopedyczne] i neurologicznej,
rehabilitacjl sportowej |

» symetria obcigzania koriczyn dolnych i zopobieganie przecigzeniem wynikajacym z asymetrii dystrybucji

(przecigzenia, zmiany zwyrodnieniowe)
« zwigkszenie zokresu ruchomogei
- zwiekszenie sity i wytrzymatosci migdniowe]
» poprawa stabilizac]i stawdw
= poprawa koordynccji miesdniowe)

Nowoczesna rehabilitacja



ACX: Vectis Mini $£ Technomex .

Rehabilitacja i diognostyka
w wirtualnej rzeczywistosci

B
1

3
=
1
4
F

Vectis Mini stosowany jest w kompleksowej rehabilitacji koneczyn gérnych. Na urzqdzeniu mozna wykonywad
nastepujgce ruchy w kompleksie obrgezy barkowej:
« rotacjo wewnetrzna i zewnetrzna

Vectis Mini korzysta z oporu elastycznego, ktérego najwazniejszg zaletg jest generowanie lekkiego oporu w

poczqtkawej fazie ruchu, réwnomiernie zwigkszajgcego sie w pdZzniejszych stapach dwiczenia. Dzigki temu

Vectis Mini jest szozegdlnie uzyteczny w rehabilitacji pourazowe], pooperacyjnej, ortopedycznej i

neurologiczne]. Jest réwniez stosowany w rehaobilitacji sportowej, reumatologii i geriatrii.

Mozliwosci:

» ocena | trening zakresu ruchomoscl

« dwiczenia dynamiczne ukierunkowane na trening: sity migéni, zckresu ruchu, koordynacji oraz funkcji
kognitywnych np. podzielnoscl uwagi, rozwigzywania problemdv

= oprogramowanie wykorzystujgce rzeczywistosc wirtualng w celu zwigkszenia matywacji pacjenta i jego
zagngazowania w proces terapii

« dwiczenia ze zintegrowanym bicfeedbackiemn w czasie rzeczywistym

« obiektywizacja procesu rehabilitac]i (kartoteka pacjenta, petne raporty z testdw i treningdw, ocena postepu
teropii)

« dostosowanie poziomu trudnodci cwiczenia do aktualnych potrzeh pacjento, rdwniez na podstawie
osigganych przez niego wynikéw

« gotowe szablony éwiczer oraz mozliwosd tworzenia wlasnych
protokotdw

« wspodtpraca z urzgdzeniami z linii ACX.rehab

Efekty:

« zwiekszenie zakresu ruchu

- zwigkszenie sity i wytrzymatosci miegniowe]

» poprawa stabilizac)i stawdw

- poprawc koordynacji miegnicwej konczyny dolnej

@ Nowoczesna rehabilitacja



ACX: X—GOgﬂi % Technomex #QQ?
Rehabilitacja i diagnostyka (= -

w wirtualnej rzeczywistosci

X-Cogni jest nowoczesnym systemem terapeutycznym stosowanym w rehabilitacji koriczyn gornych oraz
funkeji kognitywnych. Powtarzajgce sie aktywne éwiczenio i trening zwiekszajg plastycznosé neuronclng, o
przez to zmiane (adaptacje) synaps, komdrek nerwowych, a nawet catych obszardw mézgu w celu odzyskania
utraconej funkcjonalnogci. Grupa docelowa obejmuje nie tylko pacjentéw neurologicznych, ale takze
ortopedycznych i pediatrycznych. Urzgdzenie to aktywny ekran.

Mozliwosci:

= ocena precyzji ruchoéw, sity nacisku, test GoNoGo, test dynamiczny oraz mozliwosé porownania wynikdw obu
koriczyn gérnych

« ¢wiczenia funkcjonalne konczyn gdérnych, motoryki dtoni, koordynacji oko-reka (praca jedng rekag lub
oburgcz)

« terapio zaburzer poznawczych: podzielnoéd uwagi, pamigd, rozwigzywanie problemadw

- dostosowanie wielkosci aktywnego pola terapeutycznego do mozliwosci pacjenta

» aktywny ekran wychwytujocy nawet kontakt o niewielkiej sile. umozliwiajgcy proce palcami, dtonig, kiebem,

- akeesoria umozliwigjgee trening czynnodcei dnia codziennego: kubek, walec, przystowka do treningu ruchu
rotacji, chwytu szczypcowego. z wykorzystaniem wtasnych akcesoridw

» regulacja nachylenia blatu - mozliwose éwiczen w pozycji siedzgceej i stojgcej, rowniez na wozku inwalidzkm

« oprogromowanie wykorzystujgcee rzeczywistose wirtualng w celu zwigkszenia motywacj pocjenta i jego
zaangazowaenia w proces terapii, éwiczenio ze zintegrowanym bicfeedbackiem w czasie

rzeczywistym

= chiektywizacja procesu rehabilitacji (kartoteka pacjenta, petne raporty z testow i treningdw, ocena postepu
tercpii)

- dostosowanie poziomu trudnosci éwiczenia do aktualnych potrzeb pacjente, rdwniez na podstawie
osigganych przez niego wynikdw

- gotowe szablony éwiczert oraz mozliwose tworzenia wiasnych protokotdw

+ wspdtpraca z urzgdzeniami z linii ACX rehaob

Efekty:

= poprowa zakresu ruchdéw

= zwiekszona sita i wytrzymatose miesni

» poprowa koordynacji oko, reka, motaryka dtoni
= poprowa zdolnosci poznawczych

Nowoczesna rehabilitacja e
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antygrawitacyjna

AlterG to innowacyjna bieznia antygrawitacyjna, ktdra umozliwia trening i terapie w warunkach odcigzenia.

Przeznaczona jest dla osdb, ktére powracajg do zdrowia po kontuzji, przeszty zabieg chirurgiczny lub prognag
poprawi¢ swojq kondycje. Dzieki regulaci poziomu odcigzenia, na biezni AlterG mozna éwiczyd w warunkach,
gdzie masa ciata jest zmniejszona nawet o 80%. Jest to doskonate narzedzie do renabilitacji, ktdre pozwala na
unikniecie negatywnych skutkdéw wynikajacych z dziatania sit grawitacji podczas treningu.

Terapia z wykorzystaniem AlterG idealnie sprawdza sie przy:

« treningu osdb 7 urazem koriczyn dolnych

= treningu chodu pacjentdw neurologicznych

« utrzymywaniu i rozwoju sprawnosci fizycznej u starszych pacjentdw

- walce z otytodeiq

« zmniejszaniu cbcigzen treningowych i rozwijaniu kondycji fizyczne]

» kontuzji zawodnika, ktéry chee zachowaé nojwiekszg mozliwg sprawnosé sportowg w okresie
rekanwalescenc;

- ostabione] koordynacji miegniowo-ruchowej i ostabionych stawacn

+ modelowaniu sylwetki i redukcji tkanki tuszczowe]

@ Nowoczesna rehabilitacja
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Lime AnyHand to zrohotyzowcne, przenosne urzgdzenie przeznaczone do terapii reki w trybhie pasywnego lub
aktywnie wspomaganego ruchu stawdw palcdw u pacjentédw po ucarze mézgu lub urazach ortopedycznych w
obrebie dtoni.

Dla wszystkich pacjentéw, ktérzy wymagajg poprawy mobilnosci:

- 2

* pooperacyjnie:
- osteosynteza
- endoproteza
- zerwanie wigzadet

przykurcz Dupuytrena
« po urazach
- stabilne ztamanie
- uszkodzenie nerwu
- opdrzenie
- zwichniecia
+ w zespotoch chorobowych
- CRPS (zespot wieloobjowowego
bdélu miejscowego)
- przewlekte zapalenie stowdw

- choroby zwyrodnieniowe
- skutki udaru mézgu \ -

Cel - odzyskanie petnej sprawnosci reki

+ uniknigcie niekorzystnych skutkdw unieruchomienic
« weczesnda mobilizacja stawdw dioni

« wspieranie efektywnego procesu gojenida sie ran

Nowoczesna rehabilitacja @



Baiobit . A ‘%
Analiza ruchu i trening (1 %E ;
BTS Bosngrearg

Baiobit to innowacyjne, w petni bezprzewodowe urzgazenie medyczne w postaci matego czujnika inercyjnego,
mocowanego za pomocq dedykowanych paskdw na ciele pacjenta. Umozliwia szybka i nieinwazyjng oceng
ruchéw pacjenta, o stale coktualizowane i przyjozne dlo uzytkownika oprogramowanie pozwala nao
natychmiastowy podglgd wynikdéw, generowanie raportéw i pordwnywanie pomiardw.

N

System oferuje 4 moduty oprogramowania:

» zokresy ruchdw - ocena i trening zaokresdw rucnu dowolnege segmentu ciaota

= chédirédwnowaga - ocena i trening chodu oraz réwnowagi dodatkowo okregla ryzyko wystgpienia upadku
» powrdt do sportu - tworzenie profili szyokosciowo-sitowych oroz analiza wyskokdw

- zadania kognitywne - wirtualne gry terapeutyczne o réznym stopniu trudnosci stymulujgee pacjenta do
cwiczen

Dostegpne testy to migdzy innymi: a N\
« Analiza chodu
+ Réwnowaga (oczy otwarte i
zamknigte, obundz i jednondz)
« Test Wstan i 1dz (TUG)
« Zakresy ruchu
» Testy skokdw:
- Squat jump
- Counter movement jump
- Drop jump
- Test Stiffness

@ Nowoczesna rehabilitacja
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Reedukacja chodu

/eecon

rézko pionizujgoe pediatryczne C1 shuzy zmianie pozycji cioto pacjenta w pefnym podporze, a funkcjc

kroczenia pozwala na trening i symuluje fizjologiczne mechanizmy zachodzgoe podezas normalnego chodu,

C1 jest przeznaczony przede wszystkim do terapii dysfunkeji korczyn dolnych wynikajgeych z Mézgowego

Porazenia Dziecigcego lub innych schorzen uktadu nerwowego (niedowtady, opadajgea stopal, szczegolnie we

wozesnych etapach rehabilitacjl.

Mozliwosgci:

« system umozliwia pacjentom niezdolnym do
pionizacji kroczenie w pozycji lezqcej

« pozwala na pionizocje pod odpowiednim kgtem

« umozliwia chodzenie z podtrzymaniem, niwelujgc
skurcze migsni

- wezesna terapio chadu, ktéra moze znacznie
skrdci¢ czas odzyskanio sprawnosci fizycznej

« pas podtrzymujgey redukuje obcigzenie korczyn
dolnych pacjento

. dwiczenia ze zintegrowanym biofeedbackiem w
czaosie rzeczywistym

« obiektywizacja procesu rehabilitacji

Nowoczesna rehabilitacja

Efekty:

skrocenie czasu rekonwalescenc

stymulacja uktadu nerwowego

popudzenie funkcji koriczyn dolnych; poprawa
ich reaktywnosdci i elastycznosci widkien
miesniowych

poprawa koordynacji ruchowej i integraocji
sensorycznej

poprawa koordynac]i migéniowe]

zwigkszenie zasiggu ruchu korczyn dolnych,
przez wzmacnienie sity i wydcjnosci migsni
poprawa ogdlnego funkcjonowania i koordynaciji
procesdw organizmu przez pobudzenie
metabolizmu oraz uktadu krgzenia
przeciwdziatanie hipotensji i powstawaniu odlezyn



CynterAct
Terapia reki

G

/

CynterAct przenosi terapie reki na nowy poziom. Dzieki rekawicy rehabilitacyjnej CynterAct terapic zyskata
forme zabawy - za pomocg rekawicy moznao sterowac grami. dzieki czemu niezbedne éwiczenia terapeutyczne

stajq sie bardziej interaktywne i atrakcyjne.

Urzgdzenie medyczne CynterAct sktada sig 7z dwdch czesci rekawicy i dedykowaonego oprogramaowania.
Rekawica w potgeczeniu z oprogramowaniem wspomaga renhabilitacje chordb/urazéw palcdw, dioni i ramion w
osrodkach rehablilitacyjnych, a tokze w warunkach domowych. Ponadto, urzadzenie CynterAct dostepne jest

m.in. w rozmiarze S, dzieki czemu pasuje réwniez na pacjentdw pediatrycznych,

Wskazania - niedowtady reki powstate w wyniku:

udardow maézgu (krwotocznych, niedokrwiennych) -

urazowych uszkodzern mézgu (TBI) i rdzenia .
kregowego (SCI) .
guzdw mozgu i standw zapalnych .
chordb przewlektych uktadu nerwowego np.: .

stwardnienie rozsiane (SM), choroba Parkinsona,
stwardnienie zanikowe boczne (ALS]

mdzgowego porazenia dzieciecego .
dystrofii miegniowej .
schorzers ortopedycznych: ztamarn, zwichnied .

Cynteract zapewnia:

prace offline/online

oprogramowanie w jezyku polskim

opcje wibracji

liczba gier: 6

3 poziomy trudnosci cwiczer

samouczek przed kazdg grg (z mozliwogcig
wytgczenia)

prace w indywidualnym zakresie ruchu pacjenta
notatke po kazdej segji

ocene wykonania/bdlu po kazdej sesji

i ich powiktan, doleczanie po operacjach reki terapeutyczne;

tatwy eksport danych

mozliwosc gry z innymi uzytkownikami w trybie online
wysoki komfort noszenia

dostoscwenie do wszystkich grup pocjentow -
rozmiary rekawic S, M, L

Nowoczesna rehabilitacja



deXtreme s .
Terapia rek BID}&I"EH‘IE %%

Reproghémmrng 1he siml

deXtreme to urzqdzenie do renhabilitacji koriczyny goérnej, ktdére oparte jest na opatentowanej technologii - Error
Enhancement, ktdra ma za zadanie utrudniaé wykonywanie pacjentowi ruchu przy zadanej trajektorii. Innymi
stowy jest to teoria ,plecaka” - ubierajge plecak, ocdozuwamy pewne obcigzenie, jednak po jakimé czaosie ciato
adaptuje sie do generowania okreglonej sity przy kazdym kolejnym kroku. Nastepnie kiedy go zdejmiemy to
czujemy sie nadzwyczaj lekko, a wykonywany ruch jest bardzo swobodny. Cota koncepcja opiero sie na
podobnej zasadzie - wykonanie ruchu po zadanej trojektorii jest utrudniane, dzigki czemu po zakoriczeniu terapi
sacjent jest w stanie wykanad dany ruch z wigkszg totwoscig i precyzjg.

Cechy urzgdzenia deXtreme to m.in.:

« urzgdzenie w sposdéb ciggty analizuje wartcsci generowanych sit przez pacjenta i dobiera poziom trudnosci
wykonywanych zadaon

« mozliwosdé wykonania pomiaru sity chwytu oraz ocene stabilizacji kericzyny gornej w zcdanej pozycji

« mozliwosd zwigkszenia wartosci odcigzenia, dzieki czemu wykonywanie ruchu jest tatwiejsze, co jest
szczegdlnie istotne m.in. u pacjentdw z niedowtadem potowiczym

« wykonywanie ruchu w trzech ptoszczyznach

« cztery gry zwiekszajgce zaangazowanie pacjenta,

« intuicyjne oprogramowanie

« archiwizowanie danych pacjenta pc kazdej terapii

Urzgdzenie deXtreme wykorzystujge perturbacje zwieksza zakresy
wykonywanych ruchow oraz zmienia percepcje odbieranych bodzcdw,
dzieki czemu mozliwa jest korekta btednie nasladowanych wzorcéw ru-
chowych.

v
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Ecqentron $ BTG #
Trening w warunkach

ekscentrycznych

Eccentron - nowe oblicze treningu oporowego

Eccentron to wyjgtkowe i innowacyjne urzqdzenie treningowe wykorzystujgce ruch ekscentrycznuy.
Wykorzystanie oporu negatywnego pozwala na wzmaocnienie i stabilizacje w obrebie stawdw, co wptywa no
poorawg maobilnosci pacjenta. Eccentron tgczy trening ekscentryczny z obiektywnymi pomiarami wydajnodci
oraz raportami po kazdorazowej sesji - wszystko dla najlepszych efektdw treningu.

- )

-

Wykorzystaj zalety ruchu ekscentrycznego.

Trening 7z systemem Eccentron jest totwy i przyjemny. Pacjent stawia opdr poruszajacym sie pedatom
dostosowany do swoich mozliwosgci. Miesnie wydtuzajg sie przy tym ruchu (skurcz ekscentryczny), tak jok
podczas, np. wykonywania przysicdu, siadanic na krzedle, czy schodzenia ze schodéw. Cwiczenie no
Eccentronie przypomina schodzenie ze wzniesienia.

Eccentron umozliwic bezpieczne rozwijanie sity migsniowej w zamknigtym taricuchu kinemotycznym, z
zachowaniem wygodnej, siedzgce] pozycji. Trening przy uzyciu Eccentron jest bezpieczny, poniewaz nie
obcigza stowdw i uktadu sercowo-naczyniowego.

Korzysci treningu ekscentrycznego = B

« Wieksze obcigzenie - zdolnoéé do wigkszego
obcigzenia uktadu ruchu o 30-40% w pordéwnaniu do
éwiczeri koncentrycznych.

« Mnigjsze zmeczenie - brok znacznego wzrostu tetna
podczas wykonywania éwiczer), nie obcigza istotnie
uktadu sercowo-naczyniowsgo.

- Mniejsze zuzycie tlenu - mniejsze obcigzenie
metaboliczne (O, nawet do 80%) podczas treningu

eksecentrycznego w poréwnaniu do dwiczen

koncentrycznych.
« Budowa migéni szybkokurczliwych - poprawa
mobilnogci bez duzego obcigzenia i duzych s A

przyspieszen.

@ Nowoczesna rehabilitacja




FksoNR

Reedukacja chodu ekso

Egzaoszkielet EksoNR amerykariskie] firmy Ekso Bionics to przenosny bioniczny szkielet przeznaczony do
uzytku w celach rehabilitacji pacjentéw z porazeniem lub niedowtadem koriczyn dolnych.

Wymagany wzrost pacjenta od 150 do 194 cm.
Szerokosé miednicy od 33 cm do 46 cm.

Egzoszkielet EksoNR pozwcla na wykonywanie
ruchdw wstawanic i sicdania no krzesle oraoz
chodzenie w sposdb ncturalny, z prawidtowym
przenoszeniem obcigzenia miedzy korczynami.
Egzoszkielet jest zasilany bateryjnie, ruchy sg
\ wykonywone za pomocg silnikdw, co wspomago
utracone funkcje nerwowo-migsniowe. EksoNR to
egzoszkielet do reedukacji chodu przeznaczony do
uzytku pod nadzorem terapeuty u pacjentdw o
réznym stopniu parazenia (czesciows, catkowite] lub
niedowtadu (wiotki, spastyczny, potowiczy), ktdre
mogaq byd wynikiem schorzern neurologicznych lub
urazdw (np. udar, uszkodzenie rdzenio krggowego,
urazowe  uszkodzenie  modzgu).  Egzoszkielet
wspomaga reedukaocje chodu U pacjentdw, o

wiekszosd z nich chodzi juz podozas pierwszej sesji.

L 4

Egzoszkieletu mogg uzywaé m.in. pacjenci:

« 7 catkowitym uszkodzeniem rdzenia do wysokosci C7 wigcznie

» z czgsdciowym uszkodzeniem rdzenio (na dowalnym poziomie)

» po incydencie udarowym

+ ze stwardnieniem rozsianym

« z Mozgowym Porazeniem Dziecigocym

- 7z zespotem Guilloina-Barrego

« Z neuroboreliozg

* po przebytym urazie czaszkowo-madzgowym

« 7 innymi chorobami neuralogicznymi charakteryzujgcymi sie
problemem z chodem lub brakiem mozliwosci chodu

Efekty:

« poprawd jokosci i ilogci krokdw

= zmniejszenie spastycznosci

» zmnigjszenie bdlu

» pozytywny wptyw na psychike

» poprawd parametrow uktadu krgzenia

» poprawa funkeiji jelit i pecherza moczowego
» poprawd jakosci zycia

Nowoczesna rehabilitacja @
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i trening chodu

FDM-T to seria wysokiej klasy hiezni wykorzystywanych do diagnostyki, rehahilitacji oraz treningu. Pod pasem
biezni umieszczona zostato platforma sktadajgea sig 7 kilku tysiecy indywidualnie skalibrowanych czujnikéw
pojemnogciowych, ktérych zadaniem jest rejestracja rozktadu nacisku pod stopami. Dzieki nim mozliwy jest
doktadny pomiar i cnaliza chodu wroz 7z podziatem no fazy.

=

4 o I

Airwalk - modut umozliwiajgey dynamiczne odcigzenie badanego w trakcie wykonywania dwiczer na
biezni.

Rehawalk - rzutnik umozliwigjgey reedukacje chodu przez wyswietlenie na pasie biezni, zmodyfikowanych
gladdéw stdp, ktére pacjent odwzorowuje podczas chodu.

Forestwalk - trening z wykorzystaniem wirtualnej rzeczywistosci. Pacjent uczastniczy w wirtualnym
spacerze przez los wykonujge zadania ruchowe i kognitywne.

Rabowalk - opatentowany system ciegien potgczonych z koriczynami dolnymi éwiczgcago za pomocg
specjalnych mankietéw. Rozwigzanie to pozwala gporowad lub odcigzad koriczyny dolne
podczas chodu,

Perturbacja - pozwala nagle zatrzymad lub przyspieszyc pas biezni umozliwiajge trening w
niestabilnych warunkach.

Modele z sari FDM-T Pluto Mercury Locom otion Chasar Pulsar
Wymlary pasa db. x sz. [om]  150/50 150/50 130/50 170/85 190/65
Prgdkosc [km/h] 0=-18 0=122 0-10 0-25 0-25
Machylenie [%] 0-20 0-25 +/-25 0-28 +/-25
Wysokost wejscla [om] 23 23 1B 23 3
Perturbacja nie nie nie tak tak
Ddwrécony ruch pasa tak tak tak fak tak
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Gait Trainer 3 ~ 2w O,
Bieznia z rytmiczng SLIL LY ™ o

stymulacjg chodu

Gait Trainer 3 to jedyna bieznia z rytmiczng stumulacjg chodu, ktéra monitoruje i rejestruje dlugosé, predkosgs
kroku i symetrie chodu, w ten sposdb sprawigjge, ze pacjenci szybciej uzyskujg lepsze efekty terapii. Bieznia
wykorzystuje techniki terapii oparte na dowodach naukowych - tgoczge wskazéwki dZzwiekowe, wizualny
biofeedback i integrocje 7z muzykoterapiq. Gait Troiner 3 pomaga wzmocnié proces neuroplastycznosci,
tworzge nowe Sciezki rucnu,

Biofeedback poprawia wyniki pacjentéw.
Wykazano, 7e dodonie wizuc!nego biofeedbacku 4 )
w czasie rzeczywistym motywuje pacjentdw,
zachecajge ich do powtarzania prawidtowych

wzorcdw chodu.

Prawidtowe torowanie ruchu za pomocg muzyki
Teropio oparta na muzyce wykazuje sie duzg
skutecznosdcig w badanioch ze wzgledu no
wzmacnianie procesu neuroplastycznosei, tworzgce
nowe | przekwalifikowujgc stare $ciezki neuronowe,
aby pomac pacjentom z chorobg Parkinsona lub po
udarze odzyskac funkcje motaryczne. \_

Muzyka, ktérg lubi pacjent, zwigksza komfort jego terapii.
Po przywrdceniu kinematyki chodu za pomocg muzyki
specjalnie skomponowane] dla pacjentdw neurologicznych
7z elementem metronomu, pacjenci mogg przejéé do
oreferowanego gatunku muzyki we wlasciwym tempie z
pomocq dostepu do platformy Spotify.

% Spotify

Zastosowanie u pacjentéw:

« geriatrycznych

- artopedycznych

» po udarze

« po urazach czaszkowo-mdzgowych
+ po uszkodzeniu rdzenia kregowego
« po amputacjach koriczyn dolnych
» 7 chorobg Parkinsona

« neurologicznych

« 7 zaburzeniami przedsionkowymi
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G-EOL REHA 2

Reedukacja chodu TECHNOLOGY

G-EOL - szerokie mozliwoécl

dostosowania

« Ustawicnic cnogdu. akig ak omig=s¢
kioku, wysok-s¢ <o i ke slawu
sko<owoyo bes preervian a
L'wujccel toragii

s /0 toric.gysowane oasigzen ¢
sle.werre Auacmicsne de 200 kg

o Mchaniczna i aktuwne ko~trelc
tutowia 7 podld e <g poc plecy

o MezliwesC rasbudony dy G-EOS

Zasada end effectora - krétkl czas ustawiania pacjenta

Robou do recdukecji ¢hodu G-2Q1, oparty na zusaczz end affrctora zncesgso smnicjszo chigzorie
-creoe tow,  rowacsarie 7ajoo) kar czgng wymaga _edJr e dys.c nege sabezpinszeria - wlem pr uoasky
cloe. Nia ma sk plikowanystk krek# s karticuraci i regulze i slatego Wz Sedni 2708 dostasiwunic co
Fac entavynosi okete aineiu minul W rsncbilitasji en=2u zwykerzustariem rebets stanowi .o clolae e7enr <
n skutesznyre procb cgd ercon. Un <ajec Jhugicn preeadur kenfigrieyjr ych mcsemy €756 of ro£pocsqs
trp'c choda 0ae grenic fizyczne ercoeuly zmnic sz s ¢, pozoclamalgs w ocaj czdsu nad skulserng torariy
i coowalejac na cehob ilasjewiqeezci liszh J csob Sziznnis.

Naturalny wzorzec chodu stale dostosowywany podczas terapii
G-EOL wspiera pacjentéw zapewniojge symulacje fizjologicznego wzorca chodu | aktywacji migéni. Rézne
ustawienia chodu mozna zmienié bez przerywania terapii i umozliwi¢ dostosowanie wzorca chodu zgodnie z

obrazem klinicznym pacjenta.

Mechaniczna orteza kolana - dla poprawy stabilizacji

Orteza stowu kolanowego zapewnia stabilne prowodzenie stowdw kolanowych i skokowych. Dla pacjentéw z
powaznym ograniczeniem (braku) kontroli kolana (FAGC O do 1), mechaniczna orteza stawu kolanowego jest
idealng pomocg w ukierunkowanej terapii chodu. Orteza kolana prowadzi pacjenta w fizjologicznym wzorcu
chodu. Terapeuta moze zatem skupi¢ sie na innych waznych priorytetach zwigzanych z terapig, takich jak
kontrola bioder i tutowia pacjenta.

Funkcjonalna elektrostymulacjo - dla dodatkowej aktywnosgci nerwowo-migsniowej

Funkcjonalna elektrostymulacjo (FES) moze byé doskonale potgczona i zsynchronizowana z terapiq chodu z
asystq robota. Celuje w dotkniete grupy migséniowe | wspiera ich aktywacjg w odpowiednim czasie w cyklu
chodu.

Specyfikacja

Waga 800 kg Wysokogé kroku 8.5-20 cm
Zasilanie 230V Korekcja kgta stawu skok. -10° / +10°
Maks. predkos¢ 2.3 km/h Prowadzenie tutowia (prawo/lewo) +/-15 cm
Maks. kadencia 70 krokdw/min Masa ciata do 200 kg
Maks. dt. kroku 55 em Wzrost pacjenta (min./maks.) 90-200 cm

e Nowoczesna rehabilitacja



Gravispine

Terapia skolioz

- 4

GraviSpine to urzqdzenie skutecznie wspierajqce terapie skolioz u dzieci i mtodziezy. Wykorzystywone moze
by¢ réwniez dla poprawy komfortu zycia i zmniejszenia dolegliwogci bélowych u pacjentéw dorostych po
zakonczeniu terapii skoliozy. Ponadto urzgdzenie stosowane jest do terapii zespotdw bdlowych kregostupa
czy choroby Scheuermana u dorostych.

Cechy charakterystyczne:

= zautomatyzowana zmiana kgta nochylenia stofu pozwalajgca na uzyskanie antygrawitacyjnego odcigzenia
kregostupa w dowolnych interwatach zmiony kato

» precyzyjna tréjptaszeczyznowa korekeja kregostupa z zachowaniem stabilizacji potgczenia miednicy i
kregostupa

» wykorzystanie zjawiska odcigzenia stowdw miedzywyrostkawych kregostupa utatwia korekcje boczng i
derotacje skrzywienia kregostupo

» pozycja lezgea pacjento i zastosowanie kontrpelot bocznych (biodrowych i barkowych) ze stabilizacjg
tutowic

» dogodne warunki do korekciji skoliozy bez uzycio duzych sit nacisku

= precyzyjne dawkowanie sity oddziatywania pelot korekcyjnych (w kg)

+ mozliwosce wykonywania ¢wiczer oddechowych z biofeedbackiem

» badania potwierdzajgce skutecznosce terapii

Efekty:

» zwiekszenie skutecznosci leczenia skoliozy juz rozwinietej

= efekt wyhamowania progresji na etapie tworzenia sie skoliozy

» zwigkszenie ekonomii pracy plocdwki - mozliwose leczenia wigkszej llogci pacjentdw

= szybki czas obstugi pacjenta (zapiecie i wypigcie pacjenta z urzgdzenia trwa okoto 3-5 minut]

Nowoczesna rehabilitacja @
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Nirvana ~\ %&
Rehabilitacja w f(—-& )
TS Bcargmnesnng

wirtualnej rzeczywistosci

Nirvana to urzqdzenie medyczne wykorzystujgce immersyjng, wirtualng rzeczywistosdé do neurorehabilitccji
ruchowe] i poznawczej pacjentdw w kazdym wieku z zaburzeniami neurclogicznymi, takimi jaok udar, porazenie
modzgowe, choroba Parkinsona, autyzm. System generuje gotowe scenariusze wyswietlane na ptaszczyznie
(poziomej lub pionowe]), o dzigki optoelektronicznemu, bezmarkerowemu systemowi rejestracji ruchu, pacjent
moze wptywad na prezentowang mu rzeczywistosdé wirtualng ruchem.

W odrdznieniu od zwyczajnej terapii, stosujgc Nirvane pacjent jest o wiele mocnigj motywowany poprzez
rozmaite czynniki zewnstrzne co pozwala mu na wykonanie trudniejszych éwiczen. Kazde éwiczenie posiado
historie wykonywania przez pocjenta, co pozwalo fizjoterapeucie monitorowadé postepy w rehabilitocji i
stopniowo modyfikowad poziom trudnosci w zaleznodci od uzyskiwanych wynikdw. Wynik wyswietlany jest na
biezgco petige funkeje dodotkowego motywatora. Porametry ilosciowe zapisane z kozdego dwiczenia moga
by¢ dodatkowo uzupetnione o raport wideo.

W porédwnaniu do innych systemdéw VR, Nirvana posiada znaczgcq przewage w najwazniejszych cechach
systemow opartych o wirtualng rzeczywistosé:

» obraz wyswietlany jest
bezpogrednio przed pacjentem -
bez uzycia specjalych gogli

« ¢wiczgey oddziatuje no otoczenie
bezposrednio poprzez ruch
wtosnego ciota, bez uzycia rekawic
czy markerdw

+ kazdy ruch outomatycznie
przektada sie no generowang
scene, bez podrednictwa avotardw

- ¢wiczenia zaprojektowane tak aby
ich wykonanie byto mozliwe takze
przez osoby stosujgce ortezy oraz

oscby wspomagane przez
terapeuts

@ Nowoczesna rehabilitacja




Primus RS & BT %@9
Funkcjonalna ocena ' e
| trening sity miesniowe;

Primus RS to nowoczesny system do oceny i treningu funkeji motorycznych oraz treningu funkcjonalnego.
Szeroki wachlarz zostosowaorh umozliwia wybor pracy dynamometru systemu:

» Bierny (CPM)
» |zotoniczny

« lzometryczny
+ |zokinetyczny

Uniwersalnose¢ systemu Primus RS to m.in.
ogromna  réznorodnosé  akcesoridw  do
specyficznych  zastosowan w  przypadku
rehabilitacji  ortopedycznej, neurologicznej i
zawodowej. Daje to mozliwosci odwzorowania
kazdej czynnosci dlo potrzeb oceny lub
rehabilitacji,

Rehabilitacja ortopedyczna, neurologiczna:

» Praca w otwartych i zamknietych tancuchach
migsniowych

. Cwiczenia w pozycjach izolowanych lub w
warunkach funkcjonalnych

» Nieograniczone mozliwosci oceny stopnia zaburzen
motorycznych uktadu ruchu (koordynacji, napiecio
miegniowego, sity miesniows)]

+ Biofeedbock - biezgca informacja o wykonywanym
ruchu, motywacja do osiggniecia wyznaczonego
celu

» Uniwersalne ckcesoria do éwiczen koriczyny gdrnej,
dolnej, tutowia, catego ciata

Rehabilitacja zawodowa oraz funkcjonalna:

» Precyzyjna ocena pacjenta w symulowanych warunkach czynnosci zawodowych oraz
funkcjonalnych (np. prace domowe, specyficzne dla zowodu)

« Metodyczny program teropii

» Monitorowanie postepu

» Obiektywna ocena

Nowoczesna rehabilitacja e



L. mbee @8
Reedukacja chodu technology

RoboGait jest zrobotyzowanym systemem do teropii chodu, stosowonym do przywracanio i rozwoju
umiejetnosci chodzenia w  sytuacji je] utroty spowodowanej schorzeniomi  ortopedycznymi  oraz
neurclogicznymi, np.. urazami mdézgu, rdzenia kregowego, MPD. Istnieje mozliwose dostosowania sity uzyte]
przez ortezy do wspomagania korczyn dolnych w zakresie od 0% do 100%. Nadrzednym celem terapii chodu
z zastosowaniem urzgdzenia jest rozwdj zdolnogci chodzenia. RoboGoit wspomaga terapie pacjentdw juz od
ok. 4 roku zycia - decydujgeym parametrem w kwalifikacji do leczenia jest diugosd kosci udows;.

RcboCGait dostepny jest w wersji standardowej oraz Pelvic.

Standart Pelvic

e FUST

Bgin imarie? vk

Winimering wiak posjeein

EEac o mikdritiyg

Mozliwosci: Efekty:
+ regulacja sity wspomagania uzytej przez ortezy « usprawnienie dziatonia: uktadu krgzenia,
do poruszania konczynami dolnymi pacjenta oddechowego, wydalniczego
« mozliwose procy asymetrycznej + zmnigjszenie zaburzen ortostotycznych
+ biofeedbock zapewniajgey funkcjonaine + profilaktyke osteoporozy
srodowisko, zwigkszajgce motywacje « wzrost sity miesniowej koriczyn dolnych
wykonywanych éwiczen + zwigkszenie motywaci
- regulacja sity wspomagania uzytej przez ortezy » poprowa zdrowia psychicznego
do poruszania koriczynami dolnymi pacjenta + poprawa patologicznego wzorca chodu (dtugogé
« kroétki czas przygotowania pacjenta kroku, wysokosd kroku, czas fuzy przenoszenia)
« dynamiczne odcigzenie pacjenta « zwigkszenie kadenci
» system odcigzenia od O do 100 kg (stato » redukcja spastycznosci
regulacja bez przerywania treningu) + normalizacjo napiecic miggniowego
» maksymalna masa pacjenta: 140 kg * poprawa rownowagi
» maksymalny wzrost pacjenta: 200 cm + wzrost sity miesniowej koriczyn dolnych

@ Nowoczesna rehabilitacja



System 4 g
Diggnostgko | trening fﬂ%

sity miesniowej w

warunkach izokinetycznych

Biodex System 4 to zestaw do oceny i treningu nerwowo-miesniowego, z mozliwodcig petnej archiwizacji i
eksportu danych do analizy statystycznej w warunkach procy:

« izometrycznej - izotonicznej - izokinetycznej - reaktywnej ekscentrycznej - ruchubiernego

\\

Medycyna sportowa i ortopedia

Szerokie zastosowanie w rehabilitacji i trening
stawdw koriczyny gornej i doine;j:

» rekonstrukcja ACL

« urazy miegséni kulszowo-goleniowych

« urazy stawow koriczyny gornej

« urazy stozka rotatoréw

+ choroby zwyrodnieniowe

s skrecenia stawu skokowego

- dysfunkgje stawu rzepkowo-udowego

« przedsezonowe badania, prewencja kontuzji |

Y poprawa wynikéw sportowych

Neurorehabilitacja

. pomaga pacjentom budowad site, wytrzymatodd i koordynacje

. mozliwe zastosowanie U pacjentéw ze spastycznoscig obejmuje
obiektywng oceng ilogciowq przy okreglonym skurczu

- specjalnie zaprojektowane przystawki koriezyn gérnych dlo
pajentéw poudarowych wspomagajg regeneracig neurologiczng
i poprawiaja site

Pediatria

. stosowany w ocenie i treningu dziec

. test izokinetyczny migéni dostarcza obiektywnych danych
dotyczgeych kontroli i sity nerwowo-migsniowej

. dostepne przystawki pediatryczne i dane normatywne dla
najmtodszych pacjentéw

Szersze mozliwosci diagnostyczne

Potqcz z systemem Delsys sEMG

. umozliwio precyzyjne monitorowanie aktywnosci migsni
podczas réznych wzorcdw ruchowych

. doktadnie okresla deficyty pracy migsniowej

. pozwala na tworzenie spersonalizowanych plandw

treningowych i doskonalenia techniki ruchu

Nowoczesna rehabilitacja 9



ZeroG / Lite ~\ Aretech @

Reedukacja chodu

Najbardziej zaawansowany, zrobotyzowany system odcigzenia stat sie jeszcze lepszy. System chodu |
rownowagi ZeroG wprowadzono w 2007 roku. Obecnie ZeroG trzeciej generacji firmy Aretech jest nadal liderem
innowacji i jakogci. Z wykorzystaniem ZeroG chodzenie po powierzchni ptaskiej, zmiana pozycji 7z siadu do
wstowania oraz wchodzenie i schodzenie ze schoddw oraz inne codzienne czynnosci, wykonywane sqg w
srodowisku , zredukowane] grawitacji” bez ryzyka upadku.

Robot ZeroG porusza sie po torze przymocowanym do sufitu, monitorujge ruchy pacjenta, zapewnigjgc
doktadne, state i zindywidualizowane cdcigzenie pacjenta podczas sesji terapeutyczne.

Zastosowanie urzgdzenic ZeroG poprawia funkcje motoryczne u dzieci z mdzgowym porazeniem dzieciecym
(MPD):

» zajecia z ZeroG 3 razy w tygodniu przez 6 tygodni
« U 80% matych dzieci (w wieku 1-3 lat) odnotowano

znaczqcqg poprawe funkcji motorycznych ' bezpieczne
SrdOwisxg

WCZESNO .
LG T le]

» zajecia opieraty sig na zabawie rozwijajgcej funkcje
motoryczne oraz eksplorowanie otoczenia

Opcjg urzgdzenia ZeroG ject ZeroG Lite, ktdry posiada

Inteansuywno

te sume funcje asekuracyjne, jednak przymocowany . trening .
rabobilitoc|o

jest na state do sufitu. Ma to swoje zastosowanie m.in. z funkojonalny

bieznig, kiedy urzgdzenie coty oczas kontroluje

wszelkie niebezpieczne ruchy pacjenta.

@ Nowoczesna rehabilitacja



NOTATKI

Pomagamy dzieki technologii
www.technomex.pl




Wyposazamy, projektujemy, wspieramy

podchodzimy kompleksowo do wdrozer technologii u naszych Klientéw

e |

: -[;J‘l‘ L

=\

Wspomagamy naszych kontrahentéw na wszystkich etapach inwestyciji:
od projektu i pozyskiwania srodkdw, po dostawe urzgdzen, serwis | wsparcie
merytoryczne nowych uzytkownikow,

Wiedza i doswiadczenie naszych specjalistéw pozwalajg Paristwu skupic sie
na tym, co najistotniejsze: efektywnym wykorzystaniu sprzetu w prowa-
dzonych badaniach i projektach.

3 Technomex

Pomagamy
dzigki technologii
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